
LEGO
MINDSTORM







Exemple de programmation milieu de 10e

Objectifs généraux Identifier les objectifs d’une activité ainsi que les notions théoriques et 
pratiques qui en résultent. 

Planifier, construire et programmer le robot en fonction des observations et 
des mesures effectuées.

Tester le robot afin d’identifier d’éventuelles erreurs de conception et mettre 
en place des stratégies de remédiation.

Initiation à l’utilisation d’outils et de procédés simples afin de faire 
fonctionner un robot de manière autonome. (pas de télécommande)

S'organiser et collaborer par groupe de deux. Etablir une procédure et la 
suivre. Prendre note des activités effectuées et projeter celles à venir.



Découpage première année (10 VG)
De août à Noël

Objectifs
Prendre connaissance des pièces et des capteurs
Suivre un plan de montage
Résoudre des problèmes de montage
Utilisation de programme existant
Modification et/ou création de programmes
Deux réalisations de robots autonomes

Utilisation des capteurs
Tactile
Gyroscope
Distance
Sonore
Lumière

Programmation

Découverte du site Mindstorm

Utilisation du tutorial.

Pour avancés Un troisième montage existant sur le site EV3.

Evaluation

de Noël à Pâques

Objectif Créer un robot utilisant tous les capteurs (simultanés ou séquentiels)

Sujet imposé L'aspirateur autonome

Sujet libre Sur proposition du groupe

De Pâques à la fin de l'année
Application

Evaluation

Les robots seront autonomes et auront une mission à effectuer. Une 
grille d'évaluation sera distribuée pour chaque mission.

Tournoi de robots « Sumo »

7 matchs par équipe de 2 ; modifications entre les matchs 
encouragées.

Classement par point : 1pt par participation, 2pts pour le gagnant



Découpage deuxième année (11VG)
De août aux vacances de Noël

Objectifs

Montage du porte-stylo (dans Educanet2)

Evaluation 1 et 2

De Noël à la fin de l'année

Objectif de base

Découpage

Le dossier de défense. Grille d'évaluation à disposition sur Educanet2

Evaluation examen Grille à disposition dans Educanet2
Sujets possibles

La tondeuse autonome
Une machine de chantier ou d'atelier
Une sonde spatiale martienne
Une sonde marine pour l'exploration des fonds abyssaux
Une trieuse de verre ou de métaux 
Une démineuse
Une exploratrice de site après un tremblement de terre
Une sonde dans un volcan
Un robot pour ouvrir un sac abandonné
Une machine pour enceinte confinée de centrale nucléaire
Proposition des élèves

Découvrir et maîtriser les Blocs de programmations (support de cours 
dans Educanet2)

Modifier montage ou programme pour améliorer la précision des 
dessins
Dessins de précision effectués grâce aux blocs (grille dans 
Educanet2)

Evaluation 3  : trois  assimilés (à rendre 
avant les vacances d'octobre, de Noël et 
de Pâques)

Les comptes rendus hebdomadaires feront l'objet d'une évaluation 
continue sous forme de travaux assimilés. (docs dans Educanet2)

Projet « Examens » Préparation et planification pour un projet qui sera exposé et défendu 
individuellement lors des examens. (15min)

Conception et réalisation par deux d'un robot et d'un dossier

Conception(5P), réalisation (10 P), programmation 20P), 
fonctionnement (20P), un dossier de défense (10P), préparation 
examen (5P)

Evaluation 4 (à rendre avant les 
vacances de Pâques)

Le ramasse « brique de verre »


